
∞˘ÙÔÌ·ÙÈÛÌfi˜

ÙÛ›ÎÈ, ‹ ·ÎfiÌ· Î·È ˆ˜ ‚¿ÙÚ·¯Ô˜ ÌÂ ÙÂ-
Ú¿ÛÙÈ· ¿ÏÌ·Ù·, ı· ÌÔÚÔ‡ÛÂ Ó· ‰Ú¿-
ÛÂÈ ÛÂ ¤Ó· ÊÏÂÁfiÌÂÓÔ ÎÙ›ÚÈÔ ‹ ÛÂ ¤Ó·
ÎÙ›ÚÈÔ ˘fi Î·Ù¿ÚÚÂ˘ÛË, Ì¤Û· ÛÙ· Ô-
Ô›· ¤¯Ô˘Ó ÂÁÎÏˆ‚ÈÛÙÂ› ¿ÓıÚˆÔÈ. ™Â
¤Ó· Ù¤ÙÔÈÔ ·Úfi‚ÏÂÙÔ ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓ ı·
‹Ù·Ó ¿ÛÎÔÔ Ó· ÙÂıÔ‡Ó ÛÂ Î›Ó‰˘ÓÔ ̇ ˆ-
¤˜ ˘ÚÔÛ‚ÂÛÙÒÓ, Î·È ·ÓÙ› ·˘ÙÒÓ ı· ‹-
Ù·Ó ‰˘Ó·Ùfi Ó· ̄ ÚËÛÈÌÔÔÈËıÔ‡Ó ÔÏÏ¿
ÙÂÙÚ¿Ô‰· ÚÔÌfiÙ. Δ¤ÙÔÈ· ÚÔÌfiÙ ı·
ÌÔÚÔ‡Û·Ó Ó· ‰Ú¿ÛÔ˘Ó Î·È ÛÂ ÂÚ›-
ÙˆÛË ·Ù˘¯‹Ì·ÙÔ˜ ÛÂ ̄ ËÌÈÎfi ‹ ˘ÚËÓÈ-
Îfi ÂÚÁÔÛÙ¿ÛÈÔ, fiˆ˜ ÛÂ ·˘Ùfi ÙË˜ ºÔ˘-
ÎÔ˘Û›Ì· (π·ˆÓ›·).

ÃÚÔÓÈÎ¿, ÙÔ ÚÒÙÔ ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô ÚÔ-
ÌfiÙ Ô˘ ˘ÏÔÔÈ‹ıËÎÂ ÛÙÔ ∂∞∂ ‹Ù·Ó
ÙÔ SAHR (Single Actuator Hopping
Robot, ‚Ï. ÂÈÎfiÓ· 1) [1]. ∫‡ÚÈÔÈ ÛÙfi¯ÔÈ
·˘Ù‹˜ ÙË˜ ˘ÏÔÔ›ËÛË˜ ‹Ù·Ó Ë Â·Ï‹-
ıÂ˘ÛË ÌÂıfi‰ˆÓ Û¯Â‰È·ÛÌÔ‡ Î·È ıÂˆ-
Ú›·˜ ÂÏ¤Á¯Ô˘ Ô˘ Ô‰ËÁÔ‡Ó ¤Ó· ¤ÓÙÔÓ·
˘ÔÂÂÓÂÚÁÔ‡ÌÂÓÔ Û‡ÛÙËÌ· (ÌÂ ¤Ó·
ÌfiÓÔ ÎÈÓËÙ‹Ú· ·Ó¿ fi‰È) ÛÂ ·Ô‰ÔÙÈÎ‹
‰˘Ó·ÌÈÎ‹ Î›ÓËÛË, ·ÍÈÔÔÈÒÓÙ·˜ ÙË ‰˘-
Ó·ÌÈÎ‹ ÙÔ˘ Û˘ÛÙ‹Ì·ÙÔ˜ Î·È ÂÈ‰ÈÎfiÙÂÚ·
Ù· ÂÓÛˆÌ·ÙˆÌ¤Ó· ·ıËÙÈÎ¿ ÂÏ·ÛÙÈÎ¿
ÛÙÔÈ¯Â›· ÙÔ˘ (ÂÏ·Ù‹ÚÈ· ÛÙ· fi‰È·). 

μ·ÛÈÎ¤˜ Û¯Â‰È·ÛÙÈÎ¤˜ ··ÈÙ‹ÛÂÈ˜ ‹-
Ù·Ó Ë ·ÏfiÙËÙ· ÛÙËÓ Î·Ù·ÛÎÂ˘‹ Î·È Ë
ÂÏ·¯ÈÛÙÔÔ›ËÛË ÙÔ˘ ‚¿ÚÔ˘˜. ΔÔ ÚÔ-
ÌfiÙ ¤¯ÂÈ Ì‹ÎÔ˜ ÂÚ›Ô˘ 0,5 m, Ì¿˙·
ÌfiÏÈ˜ 10 kg Î·È ‰È·ı¤ÙÂÈ fi‰È· ÌÂ 8
‚·ıÌÔ‡˜ ÂÏÂ˘ıÂÚ›·˜, ·’ ÙÔ˘˜ ÔÔ›Ô˘˜
ÔÈ Ù¤ÛÛÂÚÈ˜ Â›Ó·È ÂÂÓÂÚÁÔ‡ÌÂÓÔÈ ÌÂ Ë-
ÏÂÎÙÚÈÎÔ‡˜ ÎÈÓËÙ‹ÚÂ˜, ÂÓÒ ÔÈ ˘fiÏÔÈ-

™
ÙËÓ ÚÔÛ¿ıÂÈ· ¯Ú‹ÛË˜ ÙˆÓ ÚÔ-
ÌfiÙ ÛÙÔ ÂÍˆÙÂÚÈÎfi ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓ,
Ù· ÚÔÌfiÙ ¤Ú¯ÔÓÙ·È ·ÓÙÈÌ¤Ùˆ·

ÌÂ ÙËÓ ·Ó¿ÁÎË Î›ÓËÛË˜ ÛÂ ÌË ‰ÔÌËÌ¤Ó·
ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙ·, ÌÂ ·ÓÒÌ·Ï· ‹ Î·È ÂÈ-
Î›Ó‰˘Ó· Â‰¿ÊË, ÌÂ ·Û˘Ó¤¯ÂÈÂ˜, ÂÌfi-
‰È· Î·È ÌÂÙ·‚ÏËÙ‹ ̆ Ô¯ˆÚËÙÈÎfiÙËÙ·. 

™Â ·˘Ù¤˜ ÙÈ˜ ‰‡ÛÎÔÏÂ˜ Û˘Óı‹ÎÂ˜ Ù·
‚ÈÔÌÈÌËÙÈÎ¿ ÚÔÌfiÙ, ÙˆÓ ÔÔ›ˆÓ Ô Û¯Â-
‰È·ÛÌfi˜ ÂÌÓ¤ÂÙ·È ·fi ÙË Ê‡ÛË, ˘Â-
Ú¤¯Ô˘Ó ·fi ÂÎÂ›Ó· Ô˘ ¤¯Ô˘Ó ¿ÏÏÔ˘˜
ÙÚfiÔ˘˜ Î›ÓËÛË˜ (.¯. Úfi‰Â˜, ÂÚ‡-
ÛÙÚÈÂ˜, ¤ÏÈÎÂ˜), ·ÊÔ‡ –ÏfiÁÔ˘ ¯¿ÚË–
ÌÔÚÔ‡Ó Ó· ˘ÂÚË‰‹ÛÔ˘Ó ÂÌfi‰È·,
Ó· ÎÈÓËıÔ‡Ó ·Ô‰ÔÙÈÎ¿ ÛÂ ·Û˘ÓÂ¯‹ Î·È
·Úfi‚ÏÂÙ· ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙ·, ‹ Ó· ÁÏÈ-
ÛÙÚÔ‡Ó ·ıfiÚ˘‚· Ì¤Û· ÛÙÔ ÓÂÚfi. 

Δ· ‚ÈÔÌÈÌËÙÈÎ¿ ÚÔÌfiÙ ÌÔÚÔ‡Ó Ó·
‚ÚÔ˘Ó ÂÊ·ÚÌÔÁ‹ ÛÂ ÂÈÎ›Ó‰˘ÓÂ˜ ÁÈ·
ÙÔÓ ¿ÓıÚˆÔ Î·Ù·ÛÙ¿ÛÂÈ˜, fiˆ˜ Â›Ó·È
.¯. ÔÈ ÂÈ¯ÂÈÚ‹ÛÂÈ˜ ˘ÚfiÛ‚ÂÛË˜, ‰È¿-
ÛˆÛË˜ ÂÈ˙ÒÓÙˆÓ, ÂÍÂÚÂ‡ÓËÛË˜ ÙÔ˘ ˘-
Ôı·Ï¿ÛÛÈÔ˘ ¯ÒÚÔ˘ ‹ ÙˆÓ Ï·ÓËÙÒÓ
ÎÏ. ™ÙÔ ¿ÚıÚÔ ·˘Ùfi ı· ·Ó·ÊÂÚıÔ‡ÌÂ
ÛÂ ‰‡Ô ÂÊ·ÚÌÔÁ¤˜ Ô˘ ¤¯Ô˘Ó ˘ÏÔÔÈË-
ıÂ› ÛÙÔ ∂ÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ ∞˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘ ∂Ï¤Á-
¯Ô˘ (∂∞∂) ÙË˜ ™¯ÔÏ‹˜ ªË¯·ÓÔÏfiÁˆÓ
ªË¯·ÓÈÎÒÓ ÙÔ˘ ∂ıÓÈÎÔ‡ ªÂÙÛfi‚ÈÔ˘
¶ÔÏ˘ÙÂ¯ÓÂ›Ô˘: ÛÂ ¤Ó· ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô ÚÔ-
ÌfiÙ Î·È ÛÂ ¤Ó· ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ.

∞ÎÔÏÔ˘ıÒÓÙ·˜ ÙÈ˜ ÂÈÙ·Á¤˜ ÙË˜ ‰ÈÂ-
ıÓÔ‡˜ ÂÈÛÙËÌÔÓÈÎ‹˜ ÎÔÈÓfiÙËÙ·˜ Ô˘
··ÈÙÔ‡Ó ÂÈÚ·Ì·ÙÈÎ‹ ÂÈ‚Â‚·›ˆÛË
ÙˆÓ Ì·ıËÌ·ÙÈÎÒÓ Î·È ·Ó·Ï˘ÙÈÎÒÓ ·Ô-
ÙÂÏÂÛÌ¿ÙˆÓ, ÙÔ ∂∞∂ ˘ÏÔÔÈÂ› ÌÂÙ·Í‡
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¿ÏÏˆÓ ÚÔÌÔÙÈÎ¤˜ ‰È·Ù¿ÍÂÈ˜, ÍÂÎÈÓÒ-
ÓÙ·˜ ·fi ÙË Û‡ÏÏË„Ë ÙË˜ È‰¤·˜ Î·È ÊÙ¿-
ÓÔÓÙ·˜ ¤ˆ˜ ÙËÓ Î·Ù·ÛÎÂ˘‹ ÙˆÓ ‰È·Ù¿-
ÍÂˆÓ (Ù· ÂÚÈÛÛfiÙÂÚ· ÙÌ‹Ì·Ù· ÙˆÓ Ô-
Ô›ˆÓ Î·Ù·ÛÎÂ˘¿˙ÔÓÙ·È ·ÔÎÏÂÈÛÙÈÎ¿
ÛÙÔ ∂ÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ), ÙÔÓ ¤ÏÂÁ¯fi ÙÔ˘˜, ÙÈ˜
ÂÈÎÔÈÓˆÓ›Â˜ Î·È ÙË ‰ÈÎÙ‡ˆÛË, ÙËÓ ÙÂ-
¯ÓËÙ‹ fiÚ·ÛË Î.¿. ŒÙÛÈ ÙÔ ∂∞∂ Û˘ÓÂÈ-
ÛÊ¤ÚÂÈ ÔÏ‡ÙÈÌË ÁÓÒÛË ÛÙËÓ ·Î·‰Ë-
Ì·˚Î‹ ¤ÚÂ˘Ó· ·ÏÏ¿ Î·È ÛÙËÓ ÂÊ·ÚÌÔÁ‹
ÛÙË ‚ÈÔÌË¯·Ó›·.

ƒÔÌfiÙ ÌÂ fi‰È·

Δ· ÚÔÌfiÙ ÌÂ fi‰È· ÙÔ˘ ∂∞∂ ÂÌÓ¤Ô-
ÓÙ·È ·fi ÙË Ê‡ÛË Î·È ÙËÓ Î›ÓËÛË ÙˆÓ ÙÂ-
ÙÚ¿Ô‰ˆÓ ˙ÒˆÓ, ¯ˆÚ›˜ Ó· ÙÈ˜ ·ÓÙÈÁÚ¿-
ÊÔ˘Ó ··Ú·›ÙËÙ·. ∏ ÂÚÂ˘ÓËÙÈÎ‹ ÔÌ¿-
‰·, ÙËÓ ÔÔ›· ··ÚÙ›˙Ô˘Ó 14 ¿ÙÔÌ· (∫.
ª·¯·ÈÚ¿˜, ∫. ∫Ô˘ÙÛÔ‡ÎË˜, £. ª·-
ÛÙÚÔÁÂˆÚÁ›Ô˘, °. ªÔÏ·Ó¿ÎË˜, π. μ¿Ï-
‚Ë˜, ™. ∞ıËÓÈÒÙË˜, ∞Ú. ¶··ıÂÔ‰Ò-
ÚÔ˘, ™. μ·ÁÂÓ¿˜, ∏. ∑Ô˘ÚÓ·ÓÙ˙‹˜, ª.
∫·Ú·ÌÔ˘Û·‰¿ÎË˜, μ. °È·ÁÎÏ›ÛË˜, √‰.
™ÈÌ¿ÙÔ˜, ¡. μ·˚Ó‰ËÚÏ‹˜, ∞Û. ∞Ó·ÛÙ·-
Û›Ô˘), ÚÔÛ·ıÂ› Ó· ÂÓÙÔ›ÛÂÈ Ù· ¯·-
Ú·ÎÙËÚÈÛÙÈÎ¿ Î›ÓËÛË˜ ÙˆÓ ˙ÒˆÓ Ô˘
ı· ÌÔÚÔ‡Û·Ó Ó· ‚ÔËı‹ÛÔ˘Ó Ù· ÚÔ-
ÌfiÙ Ó· ÎÈÓÔ‡ÓÙ·È ÁÚ‹ÁÔÚ· Î·È ·ÔÙÂ-
ÏÂÛÌ·ÙÈÎ¿ ÛÂ ‰‡Û‚·Ù· ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙ·
ÌÂ ÎÏ›ÛÂÈ˜ Î·È ·Û˘Ó¤¯ÂÈÂ˜, ÛÙ· ÔÔ›· Â-
‰¿ÊË Ù· ÚÔÌfiÙ ÌÂ Úfi‰Â˜ ‰ÂÓ ÌÔÚÔ‡Ó
Ó· ÎÈÓËıÔ‡Ó ÌÂ ·ÛÊ¿ÏÂÈ·.

ŒÓ· ÚÔÌfiÙ ÌÂ Ù¤ÙÔÈÂ˜ ‰˘Ó·ÙfiÙËÙÂ˜,
ÙÔ ÔÔ›Ô ı· ÎÈÓÔ‡ÓÙ·Ó Û·Ó Á¿Ù· ‹ Î·-

ƒÔÌÔÙÈÎ¿ Û˘ÛÙ‹Ì·Ù· ÌÂ
¤ÌÓÂ˘ÛË ·fi ÙË Ê‡ÛË
ΔÂ¯ÓÈÎfi ¿ÚıÚÔ Δ· ÙÂÏÂ˘Ù·›·
¯ÚfiÓÈ· Ë ÚÔÌÔÙÈÎ‹, ÌÂÙ¿ ÙËÓ
ÂÈÙ˘¯ËÌ¤ÓË ÔÚÂ›· ÙË˜ ÛÙ·
·˘ÛÙËÚ¿ ÂÏÂÁ¯fiÌÂÓ· ‚ÈÔÌË¯·ÓÈÎ¿
Î·È ÂÚÁ·ÛÙËÚÈ·Î¿ ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙ·,
Î¿ÓÂÈ Ù· ÚÒÙ· ÙË˜ ‚‹Ì·Ù· ÎÈ ¤Íˆ
·’ ·˘Ù¿, ÌÂ ÛÎÔfi ÙË Ï‡ÛË
ÔÏ‡ÏÔÎˆÓ ÚÔ‚ÏËÌ¿ÙˆÓ 
ÛÙÔÓ Ú·ÁÌ·ÙÈÎfi ÎfiÛÌÔ. 
∞ƒ£ƒ√ Δø¡ Î. ∂À∞°°∂§√À ¶∞¶∞¢√¶√À§√À,
∫ø¡™Δ∞¡Δπ¡√À ª∞Ã∞πƒ∞, ∫ø¡™Δ∞¡Δπ¡√À
∫√ÀΔ™√À∫∏, ∞£∞¡∞™π√À ª∞™Δƒ√°∂øƒ°π√À,
ªπÃ∞§∏ ª∞∫ƒ√¢∏ª∏Δƒ∏, ª∞¡√À
™øΔ∏ƒ√¶√À§√À ∫∞π πø∞¡¡∏ μ∞§μ∏*
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ÙÛ›ÎÈ, ‹ ·ÎfiÌ· Î·È ˆ˜ ‚¿ÙÚ·¯Ô˜ ÌÂ ÙÂ-
Ú¿ÛÙÈ· ¿ÏÌ·Ù·, ı· ÌÔÚÔ‡ÛÂ Ó· ‰Ú¿-
ÛÂÈ ÛÂ ¤Ó· ÊÏÂÁfiÌÂÓÔ ÎÙ›ÚÈÔ ‹ ÛÂ ¤Ó·
ÎÙ›ÚÈÔ ˘fi Î·Ù¿ÚÚÂ˘ÛË, Ì¤Û· ÛÙ· Ô-
Ô›· ¤¯Ô˘Ó ÂÁÎÏˆ‚ÈÛÙÂ› ¿ÓıÚˆÔÈ. ™Â
¤Ó· Ù¤ÙÔÈÔ ·Úfi‚ÏÂÙÔ ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓ ı·
‹Ù·Ó ¿ÛÎÔÔ Ó· ÙÂıÔ‡Ó ÛÂ Î›Ó‰˘ÓÔ ̇ ˆ-
¤˜ ˘ÚÔÛ‚ÂÛÙÒÓ, Î·È ·ÓÙ› ·˘ÙÒÓ ı· ‹-
Ù·Ó ‰˘Ó·Ùfi Ó· ̄ ÚËÛÈÌÔÔÈËıÔ‡Ó ÔÏÏ¿
ÙÂÙÚ¿Ô‰· ÚÔÌfiÙ. Δ¤ÙÔÈ· ÚÔÌfiÙ ı·
ÌÔÚÔ‡Û·Ó Ó· ‰Ú¿ÛÔ˘Ó Î·È ÛÂ ÂÚ›-
ÙˆÛË ·Ù˘¯‹Ì·ÙÔ˜ ÛÂ ̄ ËÌÈÎfi ‹ ˘ÚËÓÈ-
Îfi ÂÚÁÔÛÙ¿ÛÈÔ, fiˆ˜ ÛÂ ·˘Ùfi ÙË˜ ºÔ˘-
ÎÔ˘Û›Ì· (π·ˆÓ›·).

ÃÚÔÓÈÎ¿, ÙÔ ÚÒÙÔ ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô ÚÔ-
ÌfiÙ Ô˘ ˘ÏÔÔÈ‹ıËÎÂ ÛÙÔ ∂∞∂ ‹Ù·Ó
ÙÔ SAHR (Single Actuator Hopping
Robot, ‚Ï. ÂÈÎfiÓ· 1) [1]. ∫‡ÚÈÔÈ ÛÙfi¯ÔÈ
·˘Ù‹˜ ÙË˜ ˘ÏÔÔ›ËÛË˜ ‹Ù·Ó Ë Â·Ï‹-
ıÂ˘ÛË ÌÂıfi‰ˆÓ Û¯Â‰È·ÛÌÔ‡ Î·È ıÂˆ-
Ú›·˜ ÂÏ¤Á¯Ô˘ Ô˘ Ô‰ËÁÔ‡Ó ¤Ó· ¤ÓÙÔÓ·
˘ÔÂÂÓÂÚÁÔ‡ÌÂÓÔ Û‡ÛÙËÌ· (ÌÂ ¤Ó·
ÌfiÓÔ ÎÈÓËÙ‹Ú· ·Ó¿ fi‰È) ÛÂ ·Ô‰ÔÙÈÎ‹
‰˘Ó·ÌÈÎ‹ Î›ÓËÛË, ·ÍÈÔÔÈÒÓÙ·˜ ÙË ‰˘-
Ó·ÌÈÎ‹ ÙÔ˘ Û˘ÛÙ‹Ì·ÙÔ˜ Î·È ÂÈ‰ÈÎfiÙÂÚ·
Ù· ÂÓÛˆÌ·ÙˆÌ¤Ó· ·ıËÙÈÎ¿ ÂÏ·ÛÙÈÎ¿
ÛÙÔÈ¯Â›· ÙÔ˘ (ÂÏ·Ù‹ÚÈ· ÛÙ· fi‰È·). 

μ·ÛÈÎ¤˜ Û¯Â‰È·ÛÙÈÎ¤˜ ··ÈÙ‹ÛÂÈ˜ ‹-
Ù·Ó Ë ·ÏfiÙËÙ· ÛÙËÓ Î·Ù·ÛÎÂ˘‹ Î·È Ë
ÂÏ·¯ÈÛÙÔÔ›ËÛË ÙÔ˘ ‚¿ÚÔ˘˜. ΔÔ ÚÔ-
ÌfiÙ ¤¯ÂÈ Ì‹ÎÔ˜ ÂÚ›Ô˘ 0,5 m, Ì¿˙·
ÌfiÏÈ˜ 10 kg Î·È ‰È·ı¤ÙÂÈ fi‰È· ÌÂ 8
‚·ıÌÔ‡˜ ÂÏÂ˘ıÂÚ›·˜, ·’ ÙÔ˘˜ ÔÔ›Ô˘˜
ÔÈ Ù¤ÛÛÂÚÈ˜ Â›Ó·È ÂÂÓÂÚÁÔ‡ÌÂÓÔÈ ÌÂ Ë-
ÏÂÎÙÚÈÎÔ‡˜ ÎÈÓËÙ‹ÚÂ˜, ÂÓÒ ÔÈ ˘fiÏÔÈ-

™
ÙËÓ ÚÔÛ¿ıÂÈ· ¯Ú‹ÛË˜ ÙˆÓ ÚÔ-
ÌfiÙ ÛÙÔ ÂÍˆÙÂÚÈÎfi ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓ,
Ù· ÚÔÌfiÙ ¤Ú¯ÔÓÙ·È ·ÓÙÈÌ¤Ùˆ·

ÌÂ ÙËÓ ·Ó¿ÁÎË Î›ÓËÛË˜ ÛÂ ÌË ‰ÔÌËÌ¤Ó·
ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙ·, ÌÂ ·ÓÒÌ·Ï· ‹ Î·È ÂÈ-
Î›Ó‰˘Ó· Â‰¿ÊË, ÌÂ ·Û˘Ó¤¯ÂÈÂ˜, ÂÌfi-
‰È· Î·È ÌÂÙ·‚ÏËÙ‹ ̆ Ô¯ˆÚËÙÈÎfiÙËÙ·. 

™Â ·˘Ù¤˜ ÙÈ˜ ‰‡ÛÎÔÏÂ˜ Û˘Óı‹ÎÂ˜ Ù·
‚ÈÔÌÈÌËÙÈÎ¿ ÚÔÌfiÙ, ÙˆÓ ÔÔ›ˆÓ Ô Û¯Â-
‰È·ÛÌfi˜ ÂÌÓ¤ÂÙ·È ·fi ÙË Ê‡ÛË, ˘Â-
Ú¤¯Ô˘Ó ·fi ÂÎÂ›Ó· Ô˘ ¤¯Ô˘Ó ¿ÏÏÔ˘˜
ÙÚfiÔ˘˜ Î›ÓËÛË˜ (.¯. Úfi‰Â˜, ÂÚ‡-
ÛÙÚÈÂ˜, ¤ÏÈÎÂ˜), ·ÊÔ‡ –ÏfiÁÔ˘ ¯¿ÚË–
ÌÔÚÔ‡Ó Ó· ˘ÂÚË‰‹ÛÔ˘Ó ÂÌfi‰È·,
Ó· ÎÈÓËıÔ‡Ó ·Ô‰ÔÙÈÎ¿ ÛÂ ·Û˘ÓÂ¯‹ Î·È
·Úfi‚ÏÂÙ· ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙ·, ‹ Ó· ÁÏÈ-
ÛÙÚÔ‡Ó ·ıfiÚ˘‚· Ì¤Û· ÛÙÔ ÓÂÚfi. 

Δ· ‚ÈÔÌÈÌËÙÈÎ¿ ÚÔÌfiÙ ÌÔÚÔ‡Ó Ó·
‚ÚÔ˘Ó ÂÊ·ÚÌÔÁ‹ ÛÂ ÂÈÎ›Ó‰˘ÓÂ˜ ÁÈ·
ÙÔÓ ¿ÓıÚˆÔ Î·Ù·ÛÙ¿ÛÂÈ˜, fiˆ˜ Â›Ó·È
.¯. ÔÈ ÂÈ¯ÂÈÚ‹ÛÂÈ˜ ˘ÚfiÛ‚ÂÛË˜, ‰È¿-
ÛˆÛË˜ ÂÈ˙ÒÓÙˆÓ, ÂÍÂÚÂ‡ÓËÛË˜ ÙÔ˘ ˘-
Ôı·Ï¿ÛÛÈÔ˘ ¯ÒÚÔ˘ ‹ ÙˆÓ Ï·ÓËÙÒÓ
ÎÏ. ™ÙÔ ¿ÚıÚÔ ·˘Ùfi ı· ·Ó·ÊÂÚıÔ‡ÌÂ
ÛÂ ‰‡Ô ÂÊ·ÚÌÔÁ¤˜ Ô˘ ¤¯Ô˘Ó ˘ÏÔÔÈË-
ıÂ› ÛÙÔ ∂ÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ ∞˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘ ∂Ï¤Á-
¯Ô˘ (∂∞∂) ÙË˜ ™¯ÔÏ‹˜ ªË¯·ÓÔÏfiÁˆÓ
ªË¯·ÓÈÎÒÓ ÙÔ˘ ∂ıÓÈÎÔ‡ ªÂÙÛfi‚ÈÔ˘
¶ÔÏ˘ÙÂ¯ÓÂ›Ô˘: ÛÂ ¤Ó· ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô ÚÔ-
ÌfiÙ Î·È ÛÂ ¤Ó· ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ.

∞ÎÔÏÔ˘ıÒÓÙ·˜ ÙÈ˜ ÂÈÙ·Á¤˜ ÙË˜ ‰ÈÂ-
ıÓÔ‡˜ ÂÈÛÙËÌÔÓÈÎ‹˜ ÎÔÈÓfiÙËÙ·˜ Ô˘
··ÈÙÔ‡Ó ÂÈÚ·Ì·ÙÈÎ‹ ÂÈ‚Â‚·›ˆÛË
ÙˆÓ Ì·ıËÌ·ÙÈÎÒÓ Î·È ·Ó·Ï˘ÙÈÎÒÓ ·Ô-
ÙÂÏÂÛÌ¿ÙˆÓ, ÙÔ ∂∞∂ ˘ÏÔÔÈÂ› ÌÂÙ·Í‡
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¿ÏÏˆÓ ÚÔÌÔÙÈÎ¤˜ ‰È·Ù¿ÍÂÈ˜, ÍÂÎÈÓÒ-
ÓÙ·˜ ·fi ÙË Û‡ÏÏË„Ë ÙË˜ È‰¤·˜ Î·È ÊÙ¿-
ÓÔÓÙ·˜ ¤ˆ˜ ÙËÓ Î·Ù·ÛÎÂ˘‹ ÙˆÓ ‰È·Ù¿-
ÍÂˆÓ (Ù· ÂÚÈÛÛfiÙÂÚ· ÙÌ‹Ì·Ù· ÙˆÓ Ô-
Ô›ˆÓ Î·Ù·ÛÎÂ˘¿˙ÔÓÙ·È ·ÔÎÏÂÈÛÙÈÎ¿
ÛÙÔ ∂ÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ), ÙÔÓ ¤ÏÂÁ¯fi ÙÔ˘˜, ÙÈ˜
ÂÈÎÔÈÓˆÓ›Â˜ Î·È ÙË ‰ÈÎÙ‡ˆÛË, ÙËÓ ÙÂ-
¯ÓËÙ‹ fiÚ·ÛË Î.¿. ŒÙÛÈ ÙÔ ∂∞∂ Û˘ÓÂÈ-
ÛÊ¤ÚÂÈ ÔÏ‡ÙÈÌË ÁÓÒÛË ÛÙËÓ ·Î·‰Ë-
Ì·˚Î‹ ¤ÚÂ˘Ó· ·ÏÏ¿ Î·È ÛÙËÓ ÂÊ·ÚÌÔÁ‹
ÛÙË ‚ÈÔÌË¯·Ó›·.

ƒÔÌfiÙ ÌÂ fi‰È·

Δ· ÚÔÌfiÙ ÌÂ fi‰È· ÙÔ˘ ∂∞∂ ÂÌÓ¤Ô-
ÓÙ·È ·fi ÙË Ê‡ÛË Î·È ÙËÓ Î›ÓËÛË ÙˆÓ ÙÂ-
ÙÚ¿Ô‰ˆÓ ˙ÒˆÓ, ¯ˆÚ›˜ Ó· ÙÈ˜ ·ÓÙÈÁÚ¿-
ÊÔ˘Ó ··Ú·›ÙËÙ·. ∏ ÂÚÂ˘ÓËÙÈÎ‹ ÔÌ¿-
‰·, ÙËÓ ÔÔ›· ··ÚÙ›˙Ô˘Ó 14 ¿ÙÔÌ· (∫.
ª·¯·ÈÚ¿˜, ∫. ∫Ô˘ÙÛÔ‡ÎË˜, £. ª·-
ÛÙÚÔÁÂˆÚÁ›Ô˘, °. ªÔÏ·Ó¿ÎË˜, π. μ¿Ï-
‚Ë˜, ™. ∞ıËÓÈÒÙË˜, ∞Ú. ¶··ıÂÔ‰Ò-
ÚÔ˘, ™. μ·ÁÂÓ¿˜, ∏. ∑Ô˘ÚÓ·ÓÙ˙‹˜, ª.
∫·Ú·ÌÔ˘Û·‰¿ÎË˜, μ. °È·ÁÎÏ›ÛË˜, √‰.
™ÈÌ¿ÙÔ˜, ¡. μ·˚Ó‰ËÚÏ‹˜, ∞Û. ∞Ó·ÛÙ·-
Û›Ô˘), ÚÔÛ·ıÂ› Ó· ÂÓÙÔ›ÛÂÈ Ù· ¯·-
Ú·ÎÙËÚÈÛÙÈÎ¿ Î›ÓËÛË˜ ÙˆÓ ˙ÒˆÓ Ô˘
ı· ÌÔÚÔ‡Û·Ó Ó· ‚ÔËı‹ÛÔ˘Ó Ù· ÚÔ-
ÌfiÙ Ó· ÎÈÓÔ‡ÓÙ·È ÁÚ‹ÁÔÚ· Î·È ·ÔÙÂ-
ÏÂÛÌ·ÙÈÎ¿ ÛÂ ‰‡Û‚·Ù· ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙ·
ÌÂ ÎÏ›ÛÂÈ˜ Î·È ·Û˘Ó¤¯ÂÈÂ˜, ÛÙ· ÔÔ›· Â-
‰¿ÊË Ù· ÚÔÌfiÙ ÌÂ Úfi‰Â˜ ‰ÂÓ ÌÔÚÔ‡Ó
Ó· ÎÈÓËıÔ‡Ó ÌÂ ·ÛÊ¿ÏÂÈ·.

ŒÓ· ÚÔÌfiÙ ÌÂ Ù¤ÙÔÈÂ˜ ‰˘Ó·ÙfiÙËÙÂ˜,
ÙÔ ÔÔ›Ô ı· ÎÈÓÔ‡ÓÙ·Ó Û·Ó Á¿Ù· ‹ Î·-

ƒÔÌÔÙÈÎ¿ Û˘ÛÙ‹Ì·Ù· ÌÂ
¤ÌÓÂ˘ÛË ·fi ÙË Ê‡ÛË
ΔÂ¯ÓÈÎfi ¿ÚıÚÔ Δ· ÙÂÏÂ˘Ù·›·
¯ÚfiÓÈ· Ë ÚÔÌÔÙÈÎ‹, ÌÂÙ¿ ÙËÓ
ÂÈÙ˘¯ËÌ¤ÓË ÔÚÂ›· ÙË˜ ÛÙ·
·˘ÛÙËÚ¿ ÂÏÂÁ¯fiÌÂÓ· ‚ÈÔÌË¯·ÓÈÎ¿
Î·È ÂÚÁ·ÛÙËÚÈ·Î¿ ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙ·,
Î¿ÓÂÈ Ù· ÚÒÙ· ÙË˜ ‚‹Ì·Ù· ÎÈ ¤Íˆ
·’ ·˘Ù¿, ÌÂ ÛÎÔfi ÙË Ï‡ÛË
ÔÏ‡ÏÔÎˆÓ ÚÔ‚ÏËÌ¿ÙˆÓ 
ÛÙÔÓ Ú·ÁÌ·ÙÈÎfi ÎfiÛÌÔ. 
∞ƒ£ƒ√ Δø¡ Î. ∂À∞°°∂§√À ¶∞¶∞¢√¶√À§√À,
∫ø¡™Δ∞¡Δπ¡√À ª∞Ã∞πƒ∞, ∫ø¡™Δ∞¡Δπ¡√À
∫√ÀΔ™√À∫∏, ∞£∞¡∞™π√À ª∞™Δƒ√°∂øƒ°π√À,
ªπÃ∞§∏ ª∞∫ƒ√¢∏ª∏Δƒ∏, ª∞¡√À
™øΔ∏ƒ√¶√À§√À ∫∞π πø∞¡¡∏ μ∞§μ∏*
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ÔÈ Ù¤ÛÛÂÚÈ˜ Â›Ó·È ·ıËÙÈÎÔ› (Ê˘ÛÈÎ¿
ÂÏ·Ù‹ÚÈ· Û˘Ì›ÂÛË˜). 

ΔÔ ÂÓ ÏfiÁˆ ÚÔÌfiÙ ÌÔÚÂ› Ó· ÂÎÙÂ-
Ï¤ÛÂÈ ÎÈÓ‹ÛÂÈ˜ ÌÂ ¿ÏÌ·Ù· (bound) Î·È
Û˘Á¯ÚÔÓÈÛÌ¤Ó· ¿ÏÌ·Ù· (pronk) ÂÎÌÂ-
Ù·ÏÏÂ˘fiÌÂÓÔ ÙËÓ ·ıËÙÈÎ‹ ‰˘Ó·ÌÈÎ‹
ÙÔ˘, ‰ËÏ·‰‹ ÙË ‰˘Ó·ÌÈÎ‹ Ô˘ ÚÔÎ‡-
ÙÂÈ Â¿Ó ·Ê·ÈÚÂıÔ‡Ó fiÏÔÈ ÔÈ ÂÂÓÂÚÁË-
Ù¤˜ ÙÔ˘. √È ‚ËÌ·ÙÈÛÌÔ› Ô˘ ÌÔÚÔ‡Ó Ó·
ÂÈÙÂ˘¯ıÔ‡Ó ¯ˆÚ›˜ ÙË Û˘ÓÂÈÛÊÔÚ¿ (‹
ÌÂ ÌÈÎÚ‹ Û˘ÓÂÈÛÊÔÚ¿) ÙˆÓ ÎÈÓËÙ‹ÚˆÓ
Â›Ó·È Î·È ÔÈ ÈÔ ·Ô‰ÔÙÈÎÔ› ÂÓÂÚÁÂÈ·Î¿
ÁÈ· ÙÔ ÚÔÌfiÙ. 

™Â ·˘Ù‹ ÙË ‚¿ÛË, Ô Î·ÈÓÔÙfiÌÔ˜ ·ÏÁfi-
ÚÈıÌÔ˜ ÂÏ¤Á¯Ô˘ Ô˘ ̄ ÚËÛÈÌÔÔÈÂ›Ù·È Â-
ÈÙÚ¤ÂÈ ÛÙÔ ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô SAHR ÙÔÓ
Ù·˘Ùfi¯ÚÔÓÔ ¤ÏÂÁ¯Ô ÙfiÛÔ ÙË˜ ÚfiÛıÈ·˜
Ù·¯‡ÙËÙ·˜ fiÛÔ Î·È ÙÔ˘ Ì¤ÁÈÛÙÔ˘ ‡„Ô˘˜
·Ó·‹‰ËÛË˜, ·Ú¿ ÙËÓ ¤ÓÙÔÓ· ̆ ÔÂÂ-
ÓÂÚÁÔ‡ÌÂÓË Ê‡ÛË ÙÔ˘ ÚÔÌfiÙ.

Laelaps

∏ ÙÚ¤¯Ô˘Û· ÂÚÂ˘ÓËÙÈÎ‹ ‰Ú·ÛÙËÚÈfiÙË-
Ù· ÙÔ˘ ∂∞∂ ÛÙÔ Â‰›Ô ÙˆÓ ÚÔÌfiÙ ÌÂ
fi‰È· ÂÛÙÈ¿˙ÂÙ·È ÛÙÔ ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô ÚÔ-
ÌfiÙ Laelaps (·fi ÙËÓ ·Ú¯·›· Ï¤ÍË
«§·›Ï·„»), Ô˘ ‹ÚÂ ÙÔ fiÓÔÌ¿ ÙÔ˘ ·fi
ÙÔ Ì˘ıÈÎfi ÛÎ‡ÏÔ §·›Ï·· Ô˘ ‰ËÌÈ-
Ô‡ÚÁËÛÂ Ô ◊Ê·ÈÛÙÔ˜ Î·È Ô˘ ÌÔÚÔ‡-
ÛÂ Ó· È¿ÓÂÈ fiÔÈÔ ı‹Ú·Ì· Î˘ÓËÁÔ‡ÛÂ
(Î·È Â›Ó·È Û‹ÌÂÚ· Ô ·ÛÙÂÚÈÛÌfi˜ ª¤Á·˜
∫‡ˆÓ).

ΔÔ ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô ·˘Ùfi ÚÔÌfiÙ ÛÙÔ¯Â‡ÂÈ
ÛÙË ÌÂÏ¤ÙË ÙË˜ Î›ÓËÛË˜ ÌÂ ˘„ËÏ‹ Ù·¯‡-
ÙËÙ· Î·È ÌÂ ¯Ú‹ÛË ËÏÂÎÙÚÈÎ‹˜ ÂÂÓ¤Ú-
ÁËÛË˜. °È· ÙÔ ÛÎÔfi ·˘Ùfi, ÙÔ ÛÒÌ· ÙÔ˘
·ÔÙÂÏÂ›Ù·È ·fi ‰‡Ô ‰È·ÎÚÈÙ¿ ÙÌ‹Ì·Ù·
Î·Ù·ÛÎÂ˘·ÛÌ¤Ó· ·fi ·ÏÔ˘Ì›ÓÈÔ Î·È
ÛˆÏ‹ÓÂ˜ ·ÓıÚ·ÎÔÓ‹Ì·ÙÔ˜. ∞˘Ù¿ Û˘Ó-
‰¤ÔÓÙ·È Ì¤Ûˆ ÌË¯·ÓÈÛÌÔ‡ ÛÙÚÔÊÈÎ‹˜
·ÚıÚˆÙ‹˜ Ì¤ÛË˜, Ô ÔÔ›Ô˜ ÂÚÈÏ·Ì‚¿-
ÓÂÈ ËÏÂÎÙÚÈÎfi ÎÈÓËÙ‹Ú· ·Ú¿ÏÏËÏ· ÌÂ
Ê˘ÛÈÎfi ÛÙÚÔÊÈÎfi ÂÏ·Ù‹ÚÈÔ. 

ΔÔ ÚÔÌfiÙ ¤¯ÂÈ Ì¿˙· 40 kg, ‰È·ı¤ÙÂÈ
fi‰È· 2 ÂÂÓÂÚÁÔ‡ÌÂÓˆÓ ‚·ıÌÒÓ Â-
ÏÂ˘ıÂÚ›·˜ Î·È ÛÙÔ ÛÒÌ· ÙÔ˘ ÌÔÚÂ› Ó·
ÂÓÛˆÌ·ÙˆıÂ› ÌË¯·ÓÈÛÌfi˜ Ô˘Ú¿˜, ÌÂ
ÛÎÔfi ÙË ‰È·Ù‹ÚËÛË ÙË˜ Â˘ÛÙ¿ıÂÈ·˜
ÙÔ˘ ÚÔÌfiÙ ÌÂ ÙÂ¯ÓÈÎ¤˜ ÂÏ¤Á¯Ô˘ ÛÙÚÔ-
ÊÔÚÌ‹˜.

ΔÔ ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô Laelaps ‚Ú›ÛÎÂÙ·È ‹-
‰Ë ÛÂ Ê¿ÛË ·Ó·‚¿ıÌÈÛË˜ fiÏˆÓ ÙˆÓ ˘-
ÔÛ˘ÛÙËÌ¿ÙˆÓ Ô˘ ÙÔ ·ÔÙÂÏÔ‡Ó, ÌÂ
ÛÙfi¯Ô Ó· ·ÔÎÙ‹ÛÂÈ Ë Î›ÓËÛË ÛÙ· fi-
‰È· ÙÔ˘ ¤Ó·Ó ·ÎfiÌ· ‚·ıÌfi ÂÏÂ˘ıÂ-
Ú›·˜ (ÚÔÛ·ÁˆÁ‹ Î·È ··ÁˆÁ‹ ÙÔ˘
Ô‰ÈÔ‡) ·ÏÏ¿ Î·È Ó· ·ÔÎÙ‹ÛÂÈ Î·Ï‡-
ÙÂÚË ·ÓÙ›ÏË„Ë ÙÔ˘ ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙÔ˜ ÌÂ
ÙÔ Ó· ÂÓÈÛ¯˘ıÂ› ÌÂ ·ÈÛıËÙ‹ÚÂ˜ laser
Î·È Î¿ÌÂÚÂ˜  (‚Ï. ÂÈÎfiÓ· 2). μ·ÛÈÎ‹
ÚÔÙÂÚ·ÈfiÙËÙ· ‚¤‚·È· ·Ú·Ì¤ÓÂÈ Ë Â-
Í·ÛÊ¿ÏÈÛË ˘ÎÓfiÙËÙ·˜ ÈÛ¯‡Ô˜, ¤ÙÛÈ
ÒÛÙÂ Ë ÌÂÁ¿ÏË ÚÔ‹ Î·È Ë ̆ „ËÏ‹ Ù·¯‡-
ÙËÙ· Ó· Û˘Ó‰˘¿˙ÔÓÙ·È ÌÂ fiÛÔ ÙÔ ‰˘Ó·-
Ùfi ÌÈÎÚfiÙÂÚÔ ‚¿ÚÔ˜ [2-4].

Δ· ÂÚÂ˘ÓËÙÈÎ¿ ÂÓ‰È·Ê¤ÚÔÓÙ· ÙË˜ Ô-
Ì¿‰·˜ ÂÚÈÏ·Ì‚¿ÓÔ˘Ó Â›ÛË˜ ÙÔ Û¯Â-

∞˘ÙÔÌ·ÙÈÛÌfi˜
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‰È·ÛÌfi Î·È ÙËÓ Î·Ù·ÛÎÂ˘‹ Î·ÈÓÔÙfiÌˆÓ
Â˘¤ÏÈÎÙˆÓ ÙÂÙÚ¿Ô‰ˆÓ ÚÔÌfiÙ ÌÂ Â-
ÚÈÛÛfiÙÂÚÔ˘˜ ‚·ıÌÔ‡˜ ÂÏÂ˘ıÂÚ›·˜ ·Ó¿
fi‰È, Î·ıÒ˜ Î·È ÌÂ ÈÎ·ÓfiÙËÙÂ˜ ·ÓÙ›ÏË-
„Ë˜ ÙÔ˘ ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙÔ˜ (.¯. ÙÂ¯ÓËÙ‹ fi-
Ú·ÛË) Î·È Ï‹„Ë˜ ·ÔÊ¿ÛÂˆÓ, ÁÈ· ¯Ú‹-
ÛË ÛÂ ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓÙ· ÌÂ ·Û˘Ó¤¯ÂÈÂ˜, ÌÂ
ÛÙ·ÙÈÎ¿ Î·È ‰˘Ó·ÌÈÎ¿ ÂÌfi‰È·. 

ΔÔ ÂÓ‰È·Ê¤ÚÔÓ ÂÈÎÂÓÙÚÒÓÂÙ·È ÛÂ
ıÂÌÂÏÈÒ‰ÂÈ˜ ÂÚÂ˘ÓËÙÈÎÔ‡˜ ÛÙfi¯Ô˘˜ Ô˘
ı· ÂÈÙÚ¤„Ô˘Ó ÙËÓ ÂÈÛ·ÁˆÁ‹ Â˘¤ÏÈ-
ÎÙˆÓ ÙÂÙÚ¿Ô‰ˆÓ ÚÔÌfiÙ ÌÂ ‰˘Ó·ÙfiÙË-
ÙÂ˜ ÂÈıÂÒÚËÛË˜ Î·È ̄ ÂÈÚÈÛÌÒÓ ÛÂ ‰È¿-
ÊÔÚÔ˘˜ ÙÔÌÂ›˜ ÙË˜ Î·ıËÌÂÚÈÓ‹˜ ̇ ˆ‹˜.

∂Ê·ÚÌÔÁ¤˜

¶·Ú¿‰ÂÈÁÌ· Èı·Ó‹˜ ¯Ú‹ÛË˜ Ù¤ÙÔÈˆÓ
ÚÔÌfiÙ ·ÔÙÂÏÂ› Ô ÙÔÌ¤·˜ ÙË˜ ÁÂˆÚ-
Á›·˜ ·ÎÚÈ‚Â›·˜, fiÔ˘ –ÌÂ ÁÓÒÌÔÓ· ÙËÓ
·Ó¿ÁÎË ÁÈ· ·˘ÍËÌ¤ÓË ·Ú·ÁˆÁ‹ Î·È

∏ ÚˆÙÔÔÚ›· ÙÔ˘ ∂ÚÁ·ÛÙËÚ›Ô˘
∞˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘ ∂Ï¤Á¯Ô˘ ÙÔ˘ ∂ª¶
¤ÁÎÂÈÙ·È ÛÙÔ fiÙÈ Ù· ÚÔÌfiÙ
Î·Ù·ÛÎÂ˘¿˙ÔÓÙ·È ÂÍÔÏÔÎÏ‹ÚÔ˘
Ì¤Û· ÛÙÔ ÂÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ

∂π∫√¡∞ 2: ΔÔ ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô Laelaps ÛÙÔÓ Î˘ÏÈfiÌÂÓÔ ‰È¿‰ÚÔÌÔ ÙÔ˘ ∂ÚÁ·ÛÙËÚ›Ô˘ ∞˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘
∂Ï¤Á¯Ô˘ ÙË˜ ™¯ÔÏ‹˜ ªË¯·ÓÔÏfiÁˆÓ ªË¯·ÓÈÎÒÓ ÙÔ˘ ∂ıÓÈÎÔ‡ ªÂÙÛfi‚ÈÔ˘ ¶ÔÏ˘ÙÂ¯ÓÂ›Ô˘.

ÔÈfiÙËÙ· ÁÂˆÚÁÈÎÒÓ ÚÔ˚fiÓÙˆÓ– ÙÔ ÂÓ-
‰È·Ê¤ÚÔÓ ÂÛÙÈ¿˙ÂÙ·È ÛÙËÓ ·Ó¿Ù˘ÍË
·˘ÙfiÓÔÌˆÓ ‚ÔËıÒÓ ÁÈ· ÎÔ˘Ú·ÛÙÈÎ¤˜
ÁÂˆÚÁÈÎ¤˜ ÂÚÁ·Û›Â˜ (‚Ï. ÂÈÎfiÓ· 3). ™Â
¤Ó· Ù¤ÙÔÈÔ ‰‡ÛÎÔÏÔ Î·È ·Úfi‚ÏÂÙÔ
ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓ, ¤Ó· ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô ÚÔÌfiÙ ÌÂ
ÔÏ˘ÏÂÈÙÔ˘ÚÁÈÎfi ‚Ú·¯›ÔÓ· ÌÔÚÂ› Ó·
ÎÈÓÂ›Ù·È ÌÂ Â˘ÂÏÈÍ›· ÌÂÙ·Í‡ ÛÂÈÚÒÓ Ê˘-
ÙÒÓ, Ó· ÚÔÛÂÁÁ›˙ÂÈ ÂÈÏÂÁÌ¤Ó· Ê˘Ù¿,
Ó· ·Ú·ÎÔÏÔ˘ıÂ› ÙËÓ Î·Ù¿ÛÙ·Û‹ ÙÔ˘˜
Î·È Ó· ÌÂÙ·‰›‰ÂÈ ̄ Ú‹ÛÈÌ· ‰Â‰ÔÌ¤Ó·.

∏ ÚˆÙÔÔÚ›·, ÁÈ· Ù· ÂÏÏËÓÈÎ¿ ‰Â-
‰ÔÌ¤Ó·, ÙÔ˘ ∂ÚÁ·ÛÙËÚ›Ô˘ ∞˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘
∂Ï¤Á¯Ô˘ ÙË˜ ™¯ÔÏ‹˜ ªË¯·ÓÔÏfiÁˆÓ
ªË¯·ÓÈÎÒÓ ∂ª¶ ¤ÁÎÂÈÙ·È ÛÙÔ fiÙÈ Ù·
ÚÔÌfiÙ, ·fi ÙË Û‡ÏÏË„Ë ÙË˜ È‰¤·˜ Î·È
ÙË ıÂˆÚËÙÈÎ‹ ÌÂÏ¤ÙË Ì¤¯ÚÈ ÙËÓ ÙÂÏÈÎ‹ ̆ -
ÏÔÔ›ËÛ‹ ÙÔ˘˜ (Ô˘ ÂÚÈÏ·Ì‚¿ÓÂÈ fiÏ·
Ù· ÌË¯·ÓÔÏÔÁÈÎ¿, ËÏÂÎÙÚÔÏÔÁÈÎ¿ Î·È
ËÏÂÎÙÚÔÓÈÎ¿ Û˘ÛÙ‹Ì·Ù·) Î·Ù·ÛÎÂ˘¿-
˙ÔÓÙ·È Ì¤Û· ÛÙÔ ÂÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ. ΔÔ ÂÈ-
ÛÙËÌÔÓÈÎfi Â›Â‰Ô ÙˆÓ ÂÚÂ˘ÓËÙÒÓ ÙË˜
ÔÌ¿‰·˜ Â›Ó·È ÔÏ‡ ˘„ËÏfi, Î·È ÙÔ ÂÚÂ˘-
ÓËÙÈÎfi ÂÓ‰È·Ê¤ÚÔÓ ÂÛÙÈ¿˙ÂÙ·È ÛÂ ÙÂ-
¯ÓÔÏÔÁ›Â˜ ·È¯Ì‹˜ ÔÈ ÔÔ›Â˜ ÂÊ·ÚÌfi˙Ô-
ÓÙ·È ÛÙ· ÚÔÌfiÙ ÙÔ˘ ÂÚÁ·ÛÙËÚ›Ô˘ Î·È
Î·Ù¤¯Ô˘Ó ·ÓÙ·ÁˆÓÈÛÙÈÎ‹ ı¤ÛË ÛÂ ·-
ÁÎfiÛÌÈÔ Â›Â‰Ô.

μ·ÛÈÎ‹ ÂÈ‰›ˆÍË ÙË˜ ÔÌ¿‰·˜ ÙÂÙÚ·-
fi‰ˆÓ ÙÔ˘ ∂∞∂ Â›Ó·È Ë ˘ÏÔÔ›ËÛË ÚÔ-
ÌfiÙ ÈÎ·ÓÒÓ Ó· ÌÔÚÔ‡Ó Ó· ÂÓÙ·¯ıÔ‡Ó

∂π∫√¡∞ 1: 
ΔÔ ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô
ÚÔÌfiÙ SAHR.
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ÛÙËÓ Î·ıËÌÂÚÈÓ‹ Ì·˜ ˙ˆ‹ Î·È Ó· ‰Ú¿-
ÛÔ˘Ó ·ÔÙÂÏÂÛÌ·ÙÈÎ¿ ÛÂ ÂÍˆÙÂÚÈÎfi
ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓ ÛÙË ÁË ‹ ·ÎfiÌ· Î·È ÛÙÔ
‰È¿ÛÙËÌ·, ÂÎÂ› Ô˘ ‰ÂÓ ÌÔÚÔ‡Ó Ó·
‰ÚÔ˘Ó ÔÈ ¿ÓıÚˆÔÈ. 

ƒÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ

∏ Ê˘ÛÈÎ‹ ÂÈÏÔÁ‹ Î·È Ë ‰È·‰ÈÎ·Û›·
ÙË˜ ÂÍ¤ÏÈÍË˜ ¤¯Ô˘Ó Û˘Ì‚¿ÏÂÈ ÛÙËÓ ·-
Ó¿Ù˘ÍË È‰È·›ÙÂÚ· ·Ô‰ÔÙÈÎÒÓ Û˘-
ÛÙËÌ¿ÙˆÓ Î›ÓËÛË˜ ÙˆÓ „·ÚÈÒÓ ÛÙÔ ̆ -
ÁÚfi ÛÙÔÈ¯Â›Ô. ∏ ÚfiˆÛË ÙˆÓ „·ÚÈÒÓ
Ú·ÁÌ·ÙÔÔÈÂ›Ù·È Ì¤Ûˆ ÙË˜ Ù·Ï·-
ÓÙˆÙÈÎ‹˜ Î›ÓËÛË˜ Ì¤ÚÔ˘˜ ÙÔ˘ ÛÒÌ·-
ÙÔ˜ ÙÔ˘˜ Î·È Ì¤Ûˆ ÙÂÚ˘Á›ˆÓ. 

√ Û˘ÁÎÂÎÚÈÌ¤ÓÔ˜ ÙÚfiÔ˜ Î›ÓËÛË˜
Â›Ó·È È‰È·›ÙÂÚ· ·Ô‰ÔÙÈÎfi˜ ÂÓÂÚÁÂÈ·-
Î¿, ·ÊÔ‡ ÌÂÏ¤ÙÂ˜ ‰Â›¯ÓÔ˘Ó ˆ˜ Ë Ù·-
Ï·ÓÙˆÙÈÎ‹ Î›ÓËÛË Ì¤ÚÔ˘˜ ÙÔ˘ ÛÒÌ·Ùfi˜
ÙÔ˘˜ ÌÔÚÂ› Ó· ÂÈÊ¤ÚÂÈ ÛËÌ·ÓÙÈÎ‹
ÌÂ›ˆÛË ÙË˜ ˘‰ÚÔ‰˘Ó·ÌÈÎ‹˜ ·ÓÙ›ÛÙ·-
ÛË˜ ¤Ó·ÓÙÈ ÙË˜ Û˘Ì‚·ÙÈÎ‹˜ Î›ÓËÛË˜ Â-
Ófi˜ ¿Î·ÌÙÔ˘ ÛÒÌ·ÙÔ˜ Ô˘ ÎÈÓÂ›Ù·È ÌÂ
ÚÔ¤Ï·. 

∂ÈÏ¤ÔÓ, ÚÔÛÊ¤ÚÂÈ ÙË ‰˘Ó·ÙfiÙË-
Ù· ·Ó¿Ù˘ÍË˜ ˘„ËÏÒÓ Ù·¯˘Ù‹ÙˆÓ Î·È
ÂÈÙ·¯‡ÓÛÂˆÓ, fiˆ˜ Î·È ÙËÓ ÈÎ·ÓfiÙË-
Ù· ·fiÙÔÌˆÓ ÂÏÈÁÌÒÓ. ™Â ·ÓÙ›ıÂÛË
Ì¿ÏÈÛÙ· ÌÂ Ù· ̆ ¿Ú¯ÔÓÙ· ÌË Â·Ó‰Úˆ-
Ì¤Ó· ̆ Ô‚Ú‡¯È· Ô¯‹Ì·Ù· (Unmanned
Underwater Vehicles, UUV), ÙˆÓ Ô-
Ô›ˆÓ ÔÈ ÂÏÈÁÌÔ› (fiˆ˜ .¯. ÌÈ· ÛÙÚÔÊ‹
180 ÌÔÈÚÒÓ) ··ÈÙÔ‡Ó ¯ÒÚÔ ÔÏÏ·-
Ï¿ÛÈÔ ÙÔ˘ Ì‹ÎÔ˘˜ ÙÔ˘ ÛÒÌ·Ùfi˜ ÙÔ˘˜,
ÛÙ· „¿ÚÈ· Î·È ÛÙ· ı·Ï¿ÛÛÈ· ıËÏ·ÛÙÈ-
Î¿ Ë ·ÓÙ›ÛÙÔÈ¯Ë Î›ÓËÛË ··ÈÙÂ› ·fi-
ÛÙ·ÛË ÌÈÎÚfiÙÂÚË ÙÔ˘ Ì‹ÎÔ˘˜ ÙÔ˘ ÛÒ-
Ì·Ùfi˜ ÙÔ˘˜.

°È· ÙÔ˘˜ ÚÔ·Ó·ÊÂÚı¤ÓÙÂ˜ ÏfiÁÔ˘˜,
ÙÔ ∂∞∂ ÂÓ‰È·Ê¤ÚıËÎÂ ÔÏ‡ ÓˆÚ›˜ Ó·
ÌÂÏÂÙ‹ÛÂÈ ÚÔÌÔÙÈÎ¿ „¿ÚÈ· Î·È Ó· ·-
Ó·Ù‡ÍÂÈ ‰ÈÎfi ÙÔ˘ ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ (‚Ï.
ÂÈÎfiÓ· 4) ÙÔ˘ ÔÔ›Ô˘ Ë Î›ÓËÛË Â›Ó·È Â-
ÌÓÂ˘ÛÌ¤ÓË ·fi ‚·ÛÈÎÔ‡˜ ÌË¯·ÓÈ-
ÛÌÔ‡˜ Î›ÓËÛË˜ ÙˆÓ „·ÚÈÒÓ. √È ÎÈÓ‹-
ÛÂÈ˜ ÙÔ˘ ÚÔÌÔÙÈÎÔ‡ „·ÚÈÔ‡ ÛÙÔ Â›-

Â‰Ô ‚·Û›˙ÔÓÙ·È ÛÙËÓ Î›ÓËÛË ÙË˜ Ô˘Ú¿˜
ÙÔ˘, ÂÓÒ ÁÈ· ÙËÓ ·ÏÏ·Á‹ ÙÔ˘ ‚¿ıÔ˘˜
ÏÂ‡ÛË˜ ·˘ÍÔÌÂÈÒÓÂÙ·È ÙÔ ‚¿ÚÔ˜ ÙÔ˘
Ì¤Ûˆ ÂÈÛ·ÁˆÁ‹˜ ‹ ·fiÚÚÈ„Ë˜ ÓÂÚÔ‡
ÛÙÔ ÂÛˆÙÂÚÈÎfi ÙÔ˘, fiˆ˜ Î·Ù¿ ·Ó·ÏÔ-
Á›· Ú·ÁÌ·ÙÔÔÈÔ‡Ó ÔÏÏ¿ „¿ÚÈ·.

ΔÔ ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ ÚÔˆıÂ›Ù·È ·fi
ÙËÓ Ù·Ï¿ÓÙˆÛË ÙË˜ Ô˘Ú¿˜, ÌÂ ÔÚÈ˙fiÌÂÓË
Û˘¯ÓfiÙËÙ· Î·È Ï¿ÙÔ˜, Î·È ˘fi Î·Ù¿Ï-
ÏËÏË ÁˆÓ›· ˆ˜ ÚÔ˜ ÙÔ ÛÒÌ· ÙÔ˘ ÚÔ-
ÌfiÙ. ÀÏÔÔÈÂ›Ù·È ÓfiÌÔ˜ ÂÏ¤Á¯Ô˘ ÁÈ·
ÙËÓ Î›ÓËÛË ÙË˜ Ô˘Ú¿˜ ÌÂ ÛÙfi¯Ô ÙËÓ ·-
Ú·ÁˆÁ‹ Î·Ù¿ÏÏËÏË˜ ‰‡Ó·ÌË˜ Úfiˆ-
ÛË˜, ¤ÙÛÈ ÒÛÙÂ Ó· ˘ÂÚÓÈÎ¿Ù·È Ë ˘‰ÚÔ-
‰˘Ó·ÌÈÎ‹ ·ÓÙ›ÛÙ·ÛË, Î·È ÙÔ ÚÔÌfiÙ Ó·
ÂÎÙÂÏÂ› ÂÈı˘ÌËÙ¤˜ ÙÚÔ¯È¤˜.

ΔÔ ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ ¤¯ÂÈ Û¯Â‰È·ÛÙÂ›
¤ÙÛÈ ÒÛÙÂ Ó· ·ÓÙ¤¯ÂÈ ÙËÓ ̆ ‰ÚÔ‰˘Ó·ÌÈÎ‹
›ÂÛË ÛÂ ·ÚÎÂÙ¿ ÌÂÁ¿ÏÔ ‚¿ıÔ˜, ÂÓÒ
ÛÙÔ ÂÛˆÙÂÚÈÎfi ÙÔ˘ ÛÒÌ·Ùfi˜ ÙÔ˘ ˘¿Ú-
¯Ô˘Ó fiÏ· fiÛ· ··ÈÙÔ‡ÓÙ·È ÁÈ· ÙÔÓ ·˘-
ÙfiÌ·ÙÔ ¤ÏÂÁ¯Ô ÙË˜ Î›ÓËÛË˜ ÙË˜ Ô˘Ú¿˜.
ΔÔ Î‡ÚÈÔ ÛÙÔÈ¯Â›Ô Â›Ó·È ¤Ó·˜ ÛÂÚ‚ÔÎÈ-
ÓËÙ‹Ú·˜ Û˘ÓÂ¯Ô‡˜ ÚÂ‡Ì·ÙÔ˜, Ô ÔÔ›Ô˜
ÂÏ¤Á¯ÂÙ·È Ì¤Ûˆ ÌÈÎÚÔ¸ÔÏÔÁÈÛÙ‹. √
ÎÈÓËÙ‹Ú·˜ ·˘Ùfi˜ ÌÂÙ·Ê¤ÚÂÈ ÙËÓ Î›ÓËÛË
ÛÙËÓ Ô˘Ú¿, Ì¤Ûˆ Û˘ÛÙ‹Ì·ÙÔ˜ ÌÂÙ¿‰Ô-
ÛË˜ Ô˘ ··ÚÙ›˙ÂÙ·È ·fi ÎÈ‚ÒÙÈÔ Ù·¯˘-
Ù‹ÙˆÓ, ÙÚÔ¯·Ï›· Î·È ÌË ÂÎÙ·Ù¿ Ó‹Ì·Ù·
Ù· ÔÔ›· Û˘Ó‰¤ÔÓÙ·È ÌÂ ÙËÓ Ô˘Ú¿ Î·È
ÙËÓ ı¤ÙÔ˘Ó ÛÂ Î›ÓËÛË. 

ŸÛÔÓ ·ÊÔÚ¿ ÙËÓ Î›ÓËÛË ÛÙÔ Î·Ù·-
ÎfiÚ˘ÊÔ Â›Â‰Ô, ÙÔ ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ

Â›Ó·È ÂÊÔ‰È·ÛÌ¤ÓÔ ÌÂ ¤Ó·Ó ·ÈÛıËÙ‹-
Ú· ›ÂÛË˜, ÌÈ· ÌÈÎÚ‹ ÙÚÈÛ‰È¿ÛÙ·Ù· Â-
ÎÙ˘ˆÌ¤ÓË ‰ÂÍ·ÌÂÓ‹ Î·È ÌÈ· ÌÈÎÚ‹
·ÓÙÏ›·, Ù· ÔÔ›· ˘fi ÙËÓ Â›‚ÏÂ„Ë
ÙÔ˘ ÌÈÎÚÔ¸ÔÏÔÁÈÛÙ‹ ˘ÏÔÔÈÔ‡Ó ¤-
ÏÂÁ¯Ô ‚¿ıÔ˘˜ ·˘ÍÔÌÂÈÒÓÔÓÙ·˜ ÙÔ ‚¿-
ÚÔ˜ ÙÔ˘ ÚÔÌfiÙ Ì¤Ûˆ ¿ÓÙÏËÛË˜ ‹ ·-
¿ÓÙÏËÛË˜ ÓÂÚÔ‡ ·fi/ÚÔ˜ ÙÔ ÂÚÈ-
‚¿ÏÏÔÓ. Δ¤ÏÔ˜, ÙÔ ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ Â›-
Ó·È ÂÊÔ‰È·ÛÌ¤ÓÔ ÌÂ Î·Ù¿ÏÏËÏÂ˜ Ì·-
Ù·Ú›Â˜, ¤ÙÛÈ ÒÛÙÂ Ó· ·ÔÙÂÏÂ› ¤Ó· ·˘-
ÙfiÓÔÌÔ ̆ Ô‚Ú‡¯ÈÔ fi¯ËÌ· Ô˘ ÂÎÙÂÏÂ›
Û‡ÓıÂÙÂ˜ ÙÚÔ¯È¤˜ Î›ÓËÛË˜.

∏ ÂÚÂ˘ÓËÙÈÎ‹ ÂÚÁ·Û›· Ô˘ Ú·ÁÌ·-
ÙÔÔÈÂ›Ù·È ÛÙÔ ∂∞∂ (·˘Ù‹ ÙË ÛÙÈÁÌ‹ Ë
ÂÚÂ˘ÓËÙÈÎ‹ ÔÌ¿‰· ··ÚÙ›˙ÂÙ·È ·fi
ÙÔ˘˜ ª. ª·ÎÚÔ‰ËÌ‹ÙÚË, ª. ™ˆÙËÚfi-
Ô˘ÏÔ, ™. Ã·Ù˙Ë˙·¯·Ú›· Î·È £. ∫·-
Ì‡ÏË) ¤¯ÂÈ Ô‰ËÁ‹ÛÂÈ ÛÂ ‰ËÌÔÛÈÂ‡ÛÂÈ˜
ÛÂ ¤ÁÎÚÈÙ· ÂÚÈÔ‰ÈÎ¿ Î·È ‰ÈÂıÓ‹ Û˘Ó¤-
‰ÚÈ· ÙË˜ ÚÔÌÔÙÈÎ‹˜, ÙÔ˘ ·˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘ Â-
Ï¤Á¯Ô˘ Î·È ÙË˜ ÌË¯·ÓÔÙÚÔÓÈÎ‹˜, ÔÈ Ô-
Ô›Â˜ ‰ËÌÔÛÈÂ‡ÛÂÈ˜ ÂÈÎÂÓÙÚÒÓÔÓÙ·È
ÛÙËÓ ·fi‰ÂÈÍË ÙË˜ ËÌÈÛÂÏËÓÈÎ‹˜ ÌÔÚ-
Ê‹˜ ÙˆÓ Ô˘Ú·›ˆÓ ÙÂÚ˘Á›ˆÓ ÙˆÓ Â-
ÚÈÛÛfiÙÂÚˆÓ „·ÚÈÒÓ, Î·ıÒ˜ Î·È ÛÙËÓ
ÂÍ·ÁˆÁ‹ Ì·ıËÌ·ÙÈÎÒÓ Û˘ÓıËÎÒÓ ÁÈ·
ÙÔÓ ·ÎÚÈ‚‹ ˘ÔÏÔÁÈÛÌfi ÙÚÔ¯ÈÒÓ ÙˆÓ
ÚÔÌÔÙÈÎÒÓ „·ÚÈÒÓ [5-6]. 

∂›ÛË˜ ‰ÈÂÚÂ˘Ó‹ıËÎÂ ÙÔ Ò˜ Ú¤ÂÈ
Ó· ÎÈÓËıÂ› Ë Ô˘Ú¿ ÒÛÙÂ Ó· ÂÈÙÂ˘¯ıÂ›
ÌÈ· ÂÈı˘ÌËÙ‹ ÙÚÔ¯È¿, ÂÓÒ ‰ËÌÔÛÈÂ‡-
ıËÎÂ Ë ÚÒÙË ÌÂıÔ‰ÔÏÔÁ›· ÌÂ ÙËÓ Ô-
Ô›· ÌÔÚÂ› Ó· Û¯Â‰È·ÛÙÂ› ¤ÏÂÁ¯Ô˜
‚¿ıÔ˘˜ ÌÈÎÚÒÓ ̆ Ô‚Ú‡¯ÈˆÓ Ô¯ËÌ¿ÙˆÓ
ÌÂ ÌË¯·ÓÈÛÌfi ·ÓÙÏ›·˜ Î·È ‰ÂÍ·ÌÂÓ‹˜
ÓÂÚÔ‡, ÌÂ ‰Â‰ÔÌ¤Ó· ÂÈı˘ÌËÙ¿ ¯·Ú·-
ÎÙËÚÈÛÙÈÎ¿ (fiÛÔÓ ·ÊÔÚ¿ ÙÔ ¯ÚfiÓÔ È-
ÛÔÚÚfiËÛË˜ ÛÙÔ ÂÈı˘ÌËÙfi ‚¿ıÔ˜, ÙÔ
Ï¿ÙÔ˜ ÙˆÓ Ù·Ï·ÓÙÒÛÂˆÓ ÎÏ.) [7].

ΔÔ ÚÔÌÔÙÈÎfi Û‡ÛÙËÌ· ÙÔ˘ „·ÚÈÔ‡,
ÂÎÙfi˜ ÙÔ˘ ÛÒÌ·ÙÔ˜ ÙÔ˘ „·ÚÈÔ‡, ÂÚÈ-
Ï·Ì‚¿ÓÂÈ ÂÈÏ¤ÔÓ ÂÚÈÊÂÚÂÈ·Î¿ Û˘-
ÛÙ‹Ì·Ù· Ô˘ ¤¯Ô˘Ó ·Ó·Ù˘¯ıÂ› Î·È
Û¯ÂÙ›˙ÔÓÙ·È ÌÂ ·˘Ùfi. °È· ·Ú¿‰ÂÈÁÌ·,
Û¯Â‰È¿ÛÙËÎ·Ó Î·È ˘ÏÔÔÈ‹ıËÎ·Ó ÌÈ·
‰ÂÍ·ÌÂÓ‹ ‰È·ÛÙ¿ÛÂˆÓ 5m x 1m x 1m,
¤Ó· ÊÔÚÂ›Ô Ú˘ÌÔ‡ÏÎËÛË˜ ÌÂ ·ÈÛıËÙ‹-
Ú· ‰˘Ó¿ÌÂˆÓ 6 ‚·ıÌÒÓ ÂÏÂ˘ıÂÚ›·˜
(ÌÂ ÛÎÔfi ÙË Ì¤ÙÚËÛË ̆ ‰ÚÔ‰˘Ó·ÌÈÎÒÓ

∞˘ÙÔÌ·ÙÈÛÌfi˜

∂È‰›ˆÍË ÙÔ˘ ∂∞∂ Â›Ó·È Ë ˘ÏÔÔ›ËÛË
ÚÔÌfiÙ ÈÎ·ÓÒÓ Ó· ‰Ú¿ÛÔ˘Ó
·ÔÙÂÏÂÛÌ·ÙÈÎ¿ ÛÂ ÂÍˆÙÂÚÈÎfi
ÂÚÈ‚¿ÏÏÔÓ ÛÙË ÁË ‹ ÛÙÔ ‰È¿ÛÙËÌ·,
ÂÎÂ› Ô˘ ‰ÂÓ ÌÔÚÔ‡Ó ÔÈ ¿ÓıÚˆÔÈ
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∂π∫√¡∞ 3: ·) ¢ÂÓ‰ÚÔÛÙÔÈ¯›Â˜, ‚) Û¯¤‰ÈÔ ÙÂÙÚ¿Ô‰Ô˘
ÚÔÌfiÙ ÌÂ ÔÏ˘ÏÂÈÙÔ˘ÚÁÈÎfi ‚Ú·¯›ÔÓ·, Á) ÏÂÈÙÔ˘ÚÁ›· ÙÔ˘
ÚÔÌfiÙ ÛÙÔ Â‰›Ô.
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‰˘Ó¿ÌÂˆÓ, ‚Ï. ÂÈÎfiÓ· 5), Î·ıÒ˜ Î·È Ù·
ËÏÂÎÙÚÔÓÈÎ¿ Î·È ÌË¯·ÓÔÏÔÁÈÎ¿ Ì¤ÚË
ÙÔ˘ ÚÔÌÔÙÈÎÔ‡ „·ÚÈÔ‡.

ΔÔ ÊÔÚÂ›Ô Ú˘ÌÔ‡ÏÎËÛË˜ ·ÔÙÂÏÂ›Ù·È
·fi ¤Ó· ÔÚıÔÁˆÓÈÎfi Ï·›ÛÈÔ, ÛÙÔ ÂÛˆ-
ÙÂÚÈÎfi ÙÔ˘ ÔÔ›Ô˘ ÎÈÓÂ›Ù·È ÙÂÙÚ·ÁˆÓÈ-
Î‹ ‚¿ÛË ÌÂ ‰˘Ó·ÙfiÙËÙ· Î›ÓËÛË˜ ÛÙÔ Â-
›Â‰Ô Ì¤Ûˆ Û˘ÛÙ‹Ì·ÙÔ˜ Ô˘ ··ÚÙ›-
˙ÂÙ·È ·fi ÛÂÚ‚ÔÎÈÓËÙ‹ÚÂ˜ Û˘ÓÂ¯Ô‡˜
ÚÂ‡Ì·ÙÔ˜, ÎÈ‚ÒÙÈ· Ù·¯˘Ù‹ÙˆÓ, ÙÚÔ¯·-
Ï›Â˜ Î·È Ï·ÛÙÈÎ¤˜ ·Ï˘Û›‰Â˜ ÌÂÙ¿‰ÔÛË˜
Î›ÓËÛË˜ (‚Ï. ÂÈÎfiÓ· 6). 

∏ ÙÂÙÚ·ÁˆÓÈÎ‹ Ï·ÙÊfiÚÌ· Ê¤ÚÂÈ
Î·Ù·ÎfiÚ˘ÊË ‰ÔÎfi ÌÂ ÙËÓ ÔÔ›· ÂÈÙ˘Á-
¯¿ÓÂÙ·È Ë Û‡˙Â˘ÍË ÙÔ˘ ÌË¯·ÓÈÛÌÔ‡ ÌÂ
ÙÔ ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ Î·È ÂÈÙÚ¤ÂÈ ÙË Ú˘-
ÌÔ‡ÏÎËÛ‹ ÙÔ˘ Î·Ù¿ ÙÔ Ì‹ÎÔ˜ Î·È Ï¿-
ÙÔ˜ ÙË˜ ‰ÂÍ·ÌÂÓ‹˜, ÂÓÒ ÚÔÛÊ¤ÚÂÈ Î·È
ÙË ‰˘Ó·ÙfiÙËÙ· ÂÚÈÛÙÚÔÊ‹˜ ÙÔ˘ „·ÚÈ-
Ô‡ Á‡Úˆ ·fi ÙÔÓ Î·Ù·ÎfiÚ˘ÊÔ ¿ÍÔÓ·
Ì¤Ûˆ Î·Ù¿ÏÏËÏÔ˘ ÎÈÓËÙ‹Ú·. 

ª¤Ûˆ ÙÔ˘ ÊÔÚÂ›Ô˘ Ú˘ÌÔ‡ÏÎËÛË˜,
Î·È ÌÂ ÙË ‚Ô‹ıÂÈ· Î·Ù¿ÏÏËÏÔ˘ ·ÈÛıËÙ‹-
Ú· ‰˘Ó¿ÌÂˆÓ / ÚÔÒÓ Ú·ÁÌ·ÙÔÔÈÔ‡-
ÓÙ·È ÂÈÚ·Ì·ÙÈÎ¤˜ ÌÂÙÚ‹ÛÂÈ˜ ÚÔÛ‰ÈÔ-
ÚÈÛÌÔ‡ ÙË˜ ˘‰ÚÔ‰˘Ó·ÌÈÎ‹˜ ·ÓÙ›ÛÙ·ÛË˜
ÙÔ˘ ÚÔÌÔÙÈÎÔ‡ „·ÚÈÔ‡. øÛÙfiÛÔ, ¤¯ÂÈ
·Ó·Ù˘¯ıÂ› Î·È ¤Ó·˜ ·ÏÁfiÚÈıÌÔ˜ Â‡ÚÂ-
ÛË˜ ÙˆÓ ̆ ‰ÚÔ‰˘Ó·ÌÈÎÒÓ ‰˘Ó¿ÌÂˆÓ ̄ ˆ-
Ú›˜ ÙËÓ ·ÚÔ˘Û›· ·ÈÛıËÙ‹Ú·, Ì¤Ûˆ ÙË˜
Ì¤ÙÚËÛË˜ ÚÂ˘Ì¿ÙˆÓ ÛÙÔ˘˜ ÛÂÚ‚ÔÎÈÓË-
Ù‹ÚÂ˜ ÙÔ˘ ÊÔÚÂ›Ô˘ Ú˘ÌÔ‡ÏÎËÛË˜, ÌÂ

ÛÎÔfi ÙË ÌÂ›ˆÛË ÙÔ˘ ÎfiÛÙÔ˘˜ ÙˆÓ ÂÈ-
Ú·Ì·ÙÈÎÒÓ ‰È·Ù¿ÍÂˆÓ Â‡ÚÂÛË˜ ˘‰ÚÔ-
‰˘Ó·ÌÈÎÒÓ ‰˘Ó¿ÌÂˆÓ.

™Â ÌÂÏÏÔÓÙÈÎ‹ ÂÚÁ·Û›· ÙÔ˘ ∂∞∂ ı·
ÂÍÂÙ·ÛÙÂ› Ë ‰˘Ó·ÙfiÙËÙ· Î·Ù·ÛÎÂ˘‹˜
‚ÂÏÙÈˆÌ¤ÓÔ˘ ̆ ‰ÚÔ‰˘Ó·ÌÈÎÔ‡ Û¯‹Ì·ÙÔ˜
ÙÔ˘ ÂÚÈ‚Ï‹Ì·ÙÔ˜ ÙÔ˘ ÚÔÌÔÙÈÎÔ‡ „·-
ÚÈÔ‡. ∂ÈÏ¤ÔÓ, ÛÙÔ ÂÛˆÙÂÚÈÎfi ÙÔ˘
„·ÚÈÔ‡, ¤¯ÂÈ ÚÔ‚ÏÂÊıÂ› Ë ‰˘Ó·ÙfiÙË-
Ù· ÚÔÛ·ÚÌÔÁ‹˜ Î¿ÌÂÚ·˜ Î·È ·ÈÛıË-
Ù‹ÚˆÓ Ô˘ ı· Ï·Ì‚¿ÓÔ˘Ó ÏËÚÔÊÔ-
Ú›Â˜ ÁÈ· ÙÈ˜ Û˘Óı‹ÎÂ˜ Ô˘ ÂÈÎÚ·ÙÔ‡Ó
Ì¤Û· ÛÙÔ ÓÂÚfi. ŒÙÛÈ, ÁÈ· ·Ú¿‰ÂÈÁ-
Ì·, ÙÔ ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ ı· ÌÔÚÂ› ÛÙÔ
Ì¤ÏÏÔÓ Ó· ÂÓÙÔ›˙ÂÈ ‚Ï¿‚Â˜ ÛÂ ÏÔ›·
‹ ÛÂ ˘‰ÚÔËÏÂÎÙÚÈÎ¿ ÊÚ¿ÁÌ·Ù·, ‰È·Ú-
ÚÔ‹ Î·˘Û›ÌˆÓ Î.¿. 

∂ÈÏ¤ÔÓ, ÛÙÔ ∂∞∂ ·Ó·Ù‡ÛÛÔÓÙ·È
·ÏÁfiÚÈıÌÔÈ ÂÂÍÂÚÁ·Û›·˜ ÂÈÎfiÓ·˜ ÁÈ·
ÙËÓ Â‡ÚÂÛË ÙË˜ ı¤ÛË˜ ÙÔ˘ „·ÚÈÔ‡ Ì¤Ûˆ
ÂÍˆÙÂÚÈÎ‹˜ Î¿ÌÂÚ·˜, ·Ú¿ ÙÈ˜ ·ÓÙ·Ó·-
ÎÏ¿ÛÂÈ˜ ÙÔ˘ ÓÂÚÔ‡. ∫·Ù¿ Û˘Ó¤ÂÈ·, ı·
Â›Ó·È ‰˘Ó·Ù‹ Ë ·ÎÚÈ‚‹˜ ÁÓÒÛË ÙË˜ ı¤-

ÛË˜ ÙÔ˘ ÛÂ Î¿ıÂ ¯ÚÔÓÈÎ‹ ÛÙÈÁÌ‹ ÙË˜
ÙÚÔ¯È¿˜ Ô˘ ÂÎÙÂÏÂ›, ÂÈÙÚ¤ÔÓÙ·˜ ÙÔ
Û¯Â‰È·ÛÌfi ·ÏÁÔÚ›ıÌˆÓ ÁÈ· ·˘ÍËÌ¤ÓË
·ÎÚ›‚ÂÈ· ÙˆÓ ÎÈÓ‹ÛÂˆÓ Î·È ÙˆÓ ÂÏÈÁ-
ÌÒÓ Ô˘ Ú·ÁÌ·ÙÔÔÈÂ›.
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∞˘ÙÔÌ·ÙÈÛÌfi˜

*√ Î. ∂˘. ¶··‰fiÔ˘ÏÔ˜ Â›Ó·È Î·ıËÁËÙ‹˜ ÛÙÔ
∂ÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ ∞˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘ ∂Ï¤Á¯Ô˘ ÙË˜ ™¯ÔÏ‹˜
ªË¯·ÓÔÏfiÁˆÓ ªË¯·ÓÈÎÒÓ ÙÔ˘ ∂ıÓÈÎÔ‡ ªÂÙÛfi‚ÈÔ˘
¶ÔÏ˘ÙÂ¯ÓÂ›Ô˘, ÔÈ Î. ∫. ª·¯·ÈÚ¿˜, ∫. ∫Ô˘ÙÛÔ‡ÎË˜, ∞ı.
ª·ÛÙÚÔÁÂˆÚÁ›Ô˘ Î·È ª. ª·ÎÚÔ‰ËÌ‹ÙÚË˜ ˘Ô„‹ÊÈÔÈ
‰È‰¿ÎÙÔÚÂ˜, Î·È ÔÈ Î. ª. ™ˆÙËÚfiÔ˘ÏÔ˜ Î·È π. μ¿Ï‚Ë˜
ÚÔÙ˘¯È·ÎÔ› ÛÔ˘‰·ÛÙ¤˜ ÛÙÔ ·Ú·¿Óˆ ∂ÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ.

ΔÔ ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ ¤¯ÂÈ Û¯Â‰È·ÛÙÂ›
¤ÙÛÈ ÒÛÙÂ Ó· ·ÓÙ¤¯ÂÈ ÙËÓ
˘‰ÚÔ‰˘Ó·ÌÈÎ‹ ›ÂÛË ÛÂ ·ÚÎÂÙ¿
ÌÂÁ¿ÏÔ ‚¿ıÔ˜, Î·È ‰È·ı¤ÙÂÈ ·˘ÙfiÌ·ÙÔ
¤ÏÂÁ¯Ô ÙË˜ Î›ÓËÛË˜ ÙË˜ Ô˘Ú¿˜.

ΔÔ ∂ÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ ∞˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘ ∂Ï¤Á¯Ô˘ (∂∞∂) ÙË˜
™¯ÔÏ‹˜ ªË¯·ÓÔÏfiÁˆÓ ªË¯·ÓÈÎÒÓ ÙÔ˘ ∂ª¶, ÌÂ
ÂÈÎÂÊ·Ï‹˜ ÙÔÓ Î·ıËÁËÙ‹ Î. ∂˘¿ÁÁÂÏÔ ¶··‰fi-
Ô˘ÏÔ, ÂÈÎÂÓÙÚÒÓÂÈ ÙËÓ ÂÚÂ˘ÓËÙÈÎ‹ ‰Ú·ÛÙËÚÈfi-
ÙËÙ¿ ÙÔ˘ ÛÙËÓ ÂÚÈÔ¯‹ ÙÔ˘ ·˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘ ÂÏ¤Á¯Ô˘,
ÙË˜ ƒÔÌÔÙÈÎ‹˜ Î·È ÙË˜ ªË¯·ÓÔÙÚÔÓÈÎ‹˜. 

ΔÔ ∂ÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ ¤¯ÂÈ È‰È·ÈÙ¤Úˆ˜ ‰˘Ó·ÌÈÎ‹ ·-
ÚÔ˘Û›· ‰ÈÂıÓÒ˜, ÙfiÛÔ ÌÂ ÂÎfiÓËÛË ·ÓÙ·ÁˆÓÈ-
ÛÙÈÎÒÓ ÂÚÂ˘ÓËÙÈÎÒÓ ¤ÚÁˆÓ fiÛÔ Î·È ÌÂ ·ÚÈıÌfi
‰ËÌÔÛÈÂ‡ÛÂˆÓ ÛÂ ¤ÁÎÚÈÙ· ‰ÈÂıÓ‹ ÂÚÈÔ‰ÈÎ¿ Î·È
Û˘Ó¤‰ÚÈ·. ∂›Ó·È ÂÍÔÏÈÛÌ¤ÓÔ ÌÂ ÙËÏÂÚÔÌÔÙÈ-
Î¿, ÙÂÙÚ¿Ô‰·, ÂÍ¿Ô‰·, ÛÂÚ‚Ô¸‰Ú·˘ÏÈÎ¿ Î·È
˘Ô‚Ú‡¯È· ÚÔÌfiÙ, ÌÂ ÂÍÔÌÔÈˆÙ‹ ‰È·ÛÙËÌÈÎÒÓ

ÚÔÌfiÙ ÛÂ ÙÚÔ¯È¿, ÌÂ ÂÚÁ·ÏÂÈÔÌË¯·Ó¤˜, ÌÂ ‰›-
ÎÙ˘· ˘ÔÏÔÁÈÛÙÒÓ, ÌÂ ÂÚÁ·ÏÂ›· ·Ó¿Ù˘ÍË˜, ÌÂ
ÂÍÂÏÈÁÌ¤Ó· ÌÂÙÚËÙÈÎ¿ Û˘ÛÙ‹Ì·Ù· Î·È ÌÂ ÂÍÂÈ‰È-
ÎÂ˘Ì¤ÓÔ ÏÔÁÈÛÌÈÎfi, Î·È ‰È·ı¤ÙÂÈ ‚·ÛÈÎfi ÂÚÁ·-
ÛÙËÚÈ·Îfi ÌË¯·ÓÔÏÔÁÈÎfi, ËÏÂÎÙÚÈÎfi Î·È ËÏÂ-
ÎÙÚÔÓÈÎfi ÂÍÔÏÈÛÌfi. 

ΔÔ ∂∞∂ ¤¯ÂÈ ÌÂÙ·Í‡ ¿ÏÏˆÓ ÔÏÔÎÏËÚÒÛÂÈ Ù·
ÙÂÏÂ˘Ù·›· ‰Ò‰ÂÎ· ̄ ÚfiÓÈ· ÙÔÓ ¤ÏÂÁ¯Ô ‰È·ÊfiÚˆÓ
ÚÔÌfiÙ ÌÂ fi‰È· (Î¿ıÂ ¤Ó· ·fi Ù· ÔÔ›· ¤¯ÂÈ È‰È-
·›ÙÂÚ· ¯·Ú·ÎÙËÚÈÛÙÈÎ¿ Î·È ‰È·ÊÔÚÂÙÈÎÔ‡˜ ÛÙfi-
¯Ô˘˜), Î·ıÒ˜ Î·È ÚÔÌÔÙÈÎÒÓ „·ÚÈÒÓ. 

ΔÔ ∂ÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ ÛÙÂÁ¿˙ÂÙ·È ÛÙÔ ÎÙ›ÚÈÔ ª ÙˆÓ
ªË¯·ÓÔÏfiÁˆÓ ªË¯·ÓÈÎÒÓ ÙÔ˘ ∂ª¶.

∂ÚÁ·ÛÙ‹ÚÈÔ ∞˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘ ∂Ï¤Á¯Ô˘

∂π∫√¡∞ 4 ∂π∫√¡∞ 5 ∂π∫√¡∞ 6

∂π∫√¡∞ 4: ΔÔ ÚÔÌÔÙÈÎfi „¿ÚÈ ÙÔ˘ ∂ÚÁ·ÛÙËÚ›Ô˘ ∞˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘ ∂Ï¤Á¯Ô˘ ÙË˜ ™¯ÔÏ‹˜
ªË¯·ÓÔÏfiÁˆÓ ªË¯·ÓÈÎÒÓ ÙÔ˘ ∂ıÓÈÎÔ‡ ªÂÙÛfi‚ÈÔ˘ ¶ÔÏ˘ÙÂ¯ÓÂ›Ô˘ (∂ª¶). 
∂π∫√¡∞ 5: ∏ ‰ÂÍ·ÌÂÓ‹ ÌÂ ÙÔ ÊÔÚÂ›Ô Ú˘ÌÔ‡ÏÎËÛË˜ ÙÔ˘ ∂ÚÁ·ÛÙËÚ›Ô˘ ∞˘ÙÔÌ¿ÙÔ˘ ∂Ï¤Á¯Ô˘
ÙÔ˘ ∂ª¶. ∂π∫√¡∞ 6: ΔÔ ÊÔÚÂ›Ô Ú˘ÌÔ‡ÏÎËÛË˜ ÙÔ˘ ÚÔÌÔÙÈÎÔ‡ „·ÚÈÔ‡ ÙÔ˘ ∂ª¶.
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